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Den overordnede ideen i prosjektet er a utvide jernbane- og andre kollektivtilbud med en

autonom og s@mlg@s tilbringertjeneste som sikrer da@r-til-d@r transport og bidrar til en grgnn
omstilling.
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Hovedmal

Prosjektet skal utarbeide anbefalinger som muliggj@r smidig implementering av

autonome tilbringertjenester i Norge basert pa studier av utfordringer og beste
praksis i norske piloter
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Levels of Vehicle Automation (SAE J3016)
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-Tesla

; Autopilot
-Parking
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Autopilot

0O 1 2

No Driver Partial
Automation Assistance Automation

3

Conditional

Automation Automation Automation

4

High

Connected
(C ITS)

Self-Driving
~High speed
-All places
-All yeather

5

j -

[SINTEF




Noen av utfordringene

Brukeraksept og endringer av reisevaner
* Reisetid

 Trafikksikkerhet

 Sikkerhet/trygghet

* Pris for tjenesten

* Informasjon om tjeneste

e Transport-modus og —middel og skifte av modus og middel

theverge.com

e Komfort

* Tilgjengelighet, - kjgp av tjenesten og fysisk tilgang til tjenesten
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Noen av utfordringene

Autonome kjgretgyer — Interaksjon med
myke trafikanter

Autonome kjgretgyer — Interaksjon med
annen trafikk

SINTEF



10

Strategic level

Z

Driving —
behavior

Tactical level

N\

Operational level

SAE J3016, Dynamic Driving Task (DDT)

e ——

Destination
——= and Waypoint —
Planning

{—> | Planning, organization,

complex reasoning

» High-level executive skills:

+ High-level executive skills:

C:.':) Working memory, planning, set-shifting

» Lower order cognitive skills:
Information processing speed

<::> « Information processing speed

« Visuoperceptual skills

/ Object and

() Event

f | Detection and
Response

Lateral vehicle
metion control

/‘ Route and destination timing

Longitudinalvehicle
metion control

Basic vehicke motion control

DDT O\

_ \ehicle

mation

Operational functions

/1 Planning and execution for event/object

avoidance and expedited route following
Tactical functions

/

and selection

Strategic functions

Kilde: SAE J3016, tilpasset av SINTEF
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Autonome kjgre funksjoner
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Byggestener i realisering av automatiserte

FOU stadie
Al programmering
Cognitive software

Processing and decision-making

Pa ulike niva i teknologisk modenhet

Sensing Autonom ITS + Cooperative ITS
Connectivity
Radar, Camera DSRC, Cellular,
Lidar, GPS, Maps WiFi

- ' Moden teknologi
Vehicle control Forerstgtte
Acceleration Brawing Transmission B SINTEF
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Noen av utfordringene

Forretningsmodeller

* Rolle- og ansvarsmodell for
transporttjenesten

Verdiforslag

* Kundesegmenter

Pengestrgmmer
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Noen av utfordringene

Autonome kjoretgyer og norske forhold

Lovgrunnlaget

NO GES LOVER

nrk.no
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Implementering

Operasjonelt
lop lokalt
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Adaptive Cruise Control
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Teknologi for et bedre samfunn



