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Automatisk artsortering og vektestimering ombord

SINTEF Fiskeri og havbruk AS
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Innledning

- Kort om prosjektets mal og mativasjon.

» Beskrivelse av deteksjonsteknaologien for artsortering og vektestimering.
 Viseresultater fra innledende tester.

Videre fremdrift.
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Mal og Motivasjon

- Mal: Utvikle en teknologi for automatisk artsortering og vektestimering som egner seq
til bruk som en del av en helhetlig linje for prosessering ombord pa snurrevadfartey.

«  Delmal: Utvikle deteksjonsteknologi, basert ps maskinsyn, som egner seq til artsortering
0g vektestimering.

* Maotivasjon:
 Fo bedre fangstoversikt med hensyn til arts- og vektfordeling i forhald til
fangstdagbok.
 Muliggjere mer effektiv og/eller skansom handtering av fangsten.

 Forbedre nayaktighet pa innrapportering til salgsavdeling/mottak.
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FoodScanner
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Bilder fra FoodScanner
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Makrell med kuttskader, NIR (785 nm), Direkte

Vanskelig o se kuttskader.



Makrell med kuttskader, NIR (785 nm), Spredt

_Lett 8 se kuttskader.



Makrell med kuttskader, NIR (785 nm), Deteksjon
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Automatisk deteksjon av kuttskader.



Farge, uten dobbelpolariseringstrikset

Tydelige reflekser. Ujevn belysning (merk rygg, lyst midtparti).
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Farge, med dobbelpolariseringstrikset

Ingen reflekser! Jevn belysning.
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Algoritmer far artsortering og vektestimering
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Artsortering av torsk, sei og hyse (innledende tester, 2012)
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Vektestimering av torsk og sei (innledende tester, 2012)

Torsk

5000 -
4500 |
4000 |

—~ 3500 -

@ 3000

| .

O oso0

)

.qz, 2000 -

> 1500 -
1000 -

500 -

y=08771x+430,45

® ekt (torsk)
—\/ektligning

SINTEF

0 1000 2000 3000 4000 5000

Volum

5000
4500 -
4000 -

—~ 3500 -

@ 3000 -

| S

O oso0

)

% 2000 -

> 1500 -
1000

500

Sei

y=12139x- 12342

® ekt (sei)
—\/ektligning

7000 2000 3000 4000 5000
Volum

Teknologi for et bedre samfunn 14




Plan for hesten (oktober/november)

* Innsamle et stort bildemateriale pa tokt, hvor vi tar bilder av nyfanget hvitfisk.
« Verifisere at artsortering og vektestimering fungerer tilfredsstillende med FoodScanner.
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Oppsummering

+ Mal og motivasjon.
» Beskrevet deteksjonsteknalogien for artsortering og vektestimering.
* Innledende resultater er positive.

* Videre fremdrift: Innsamling av et stort bildemateriale ombord po tokt i oktober/november
2012.

« Noen spersmal om teknalogien og/eller hvilke muligheter det gir?
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